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集中式逆变器直流侧并联协调控制策略
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　　摘要：针对集中式光伏电站逆变器低功率运行下输出波形质量差且故障率高的问题，在光
伏发电单元汇流箱与逆变器之间加入控制器，提出一种改善系统运行性能的控制策略。分析了
集中式光伏电站直流侧并联结构，以光伏系统输出功率最大和输出电流谐波畸变率最小为优化
目标，建立目标函数。控制器控制逆变器协调运行使目标函数最小，改善系统运行性能。分析
了光伏单元传统连接方式下故障期间的损失以及本策略在此基础上可提高的效益。最后通过
算例验证本策略的可行性。
关键词：集中式逆变器；逆变器故障；控制器；光伏发电；谐波
中图分类号：ＴＭ４６４　文献标志码：Ａ　文章编号：２０９５－０３７３（２０２０）０３－００６５－０７

收稿日期：２０１９－０２－２５　　责任编辑：车轩玉　　ＤＯＩ：１０．１３３１９／ｊ．ｃｎｋｉ．ｓｊｚｔｄｄｘｘｂｚｒｂ．２０１９００２８

作者简介：郝鹏杰（１９９１—），男，硕士研究生，研究方向为基于光伏发电的应用研究。Ｅ－ｍａｉｌ：３６２６３７５５２＠ｑｑ．ｃｏｍ

郝鹏杰，李云鹏，李聪，等．集中式逆变器直流侧并联协调控制策略［Ｊ］．石家庄铁道大学学报：自然科学版，２０２０，３３（３）：６５－７１．

０　引言

目前，我国光伏产业发展迅猛，装机容量逐年上升且已位于世界首位，光伏发电的大规模集成对电网

的电能质量和稳定性提出了挑战［１－２］。光伏系统中逆变器低功率运行效率低，产生谐波含量高，对电力系

统造成严重影响，分析光伏系统效率问题以及输出的电能质量参数对电网可靠性运行具有重要意义［３－６］。

另外，集中式逆变器年故障率较高，每次故障发生引起系统长时间停运，造成经济损失非常严重［７］。若在
低照度情况下将光伏发电单元内逆变器直流侧进行并联，一方面可以直接提高单台逆变器输入功率，提
高工作效率，提高电能质量；另一方面使逆变器之间协调运行，可以降低其自身故障引起的停运损失。

文献［８－９］根据光伏逆变器效率特性，提出逆变器并联运行提高系统输出功率的优化配置方法。但该
文献只是从逆变器运行结果理论分析，未考虑逆变器的实时运行数据，也并未给出具体的控制方法。文
献［１０］提出分散式 ＭＰＰＴ和集中式逆变方式使光伏系统高效率运行的控制策略。但该文献仅考虑２０％
和９０％功率点进行切换，控制策略比较单一，未考虑不同逆变器的差异性。另外，上述文献均是以系统输
出功率最大为目标，未考虑系统的谐波输出。

逆变器转换效率随着负载率不断增大呈现出先增大后变小的趋势，而谐波电流畸变率随着负载率不
断增大呈现出逐渐减小的趋势。在逆变器最大效率的功率点附近，逆变器效率随功率上升变化平缓，系
统输出谐波还可以进一步得到优化。利用这些特点，以系统并网功率最大和系统输出谐波最小为目标，

建立多目标函数提高系统运行性能。另外，根据光伏电站新增开关控制器作用，评估了系统因故障造成
的停机损失。

１　光伏发电单元结构

集中式光伏电站典型结构主要是由２台５００ｋＷ集中式逆变器组成１ＭＷ 发电单元，再由多个发电

单元升压至３５ｋＶ交流母线汇流后升压到１１０ｋＶ母线［１１］。在发电单元中汇流箱与逆变器之间加入控制
器，实现逆变器之间协调控制，提高系统输出功率以及改善系统波形质量。

系统结构如图１所示。将１台逆变器控制的所有光伏电池板组成的阵列定义为１个光伏阵列；忽略
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图１　集中式光伏电站发电单元系统结构

光伏电池板之间输出功率的微小差

异，将光伏电池板经汇流箱汇流后
形成的２个同功率输出阵列定为２
个光伏子阵，其中，１个光伏阵列由

２个光伏子阵组成。光伏发电单元
中光伏子阵通过控制器连接２台逆
变器。在低光照下，控制器控制全
部光伏子阵连接１台逆变器运行，
另一台逆变器停运；随着光照增强，
控制器控制光伏子阵并分配数量连

接２台逆变器运行。光伏发电单元
中通常将光伏阵列分为４个光伏子
阵连接２台逆变器较为合理，既可
减少开关数量又能灵活调度光伏阵

列功率，可使系统控制在最优配置
运行。

２　系统优化目标及控制分析

控制器利用汇流箱输出电压和电流数据，计算目标函数，判断函数大小，确定直流侧光伏子阵和逆变
器之间新的连接结构，从而使逆变器之间协调运行。下面对系统功率和系统并网谐波电流进行分析。

２．１　系统功率分析
系统输出功率与逆变器转换效率有直接关系。其中转换效率为逆变器交流侧功率与直流侧功率比

值，可根据厂家所给数据或逆变器历史数据得到。定义函数η（Ｐ）为逆变器输入功率为Ｐ时，逆变器的转
换效率。则系统输出总功率为

Ｐａｚ＝∑
２

ｉ＝１
Ｕｄｃ，ｉＩｄｃ，ｉ·η（Ｕｄｃ，ｉ，Ｉｄｃ，ｉ） （１）

式中，Ｕｄｃ，ｉ为逆变器ｉ的直流侧电压；Ｉｄｃ，ｉ为逆变器ｉ的直流侧电流。
根据光伏输出特性曲线可知，在光伏板输出最大功率时，电流相对电压变化幅度很小。故以总电流

不变的方式近似计算线路并联后输出电流如式（２）、式（３）所示，其中输出电压和电流关系如式（４）、式（５）
所示。

Ｉｄｃ，１ ≈∑
Ｋ

ｋ＝０
Ｉｄ，ｋ （２）

Ｉｄｃ，２ ≈ ∑
５

ｋ＝Ｋ＋１
Ｉｄ，ｋ （３）

Ｉｄｃ，１Ｕｄｃ，１ ≈∑
Ｋ

ｋ＝０
Ｕｄ，ｋＩｄ，ｋ （４）

Ｉｄｃ，２Ｕｄｃ，２ ≈ ∑
５

ｋ＝Ｋ＋１
Ｕｄ，ｋＩｄ，ｋ （５）

式中，Ｕｄｃ、１、Ｕｄｃ，２分别为逆变器１、２的直流侧电压；Ｉｄｃ，１、Ｉｄｃ，２分别为逆变器１、２的直流侧电流；Ｋ 为连接１
台逆变器的最大光伏子阵数，Ｋ＝０，１，２，３，４；Ｕｄ，ｋ、Ｉｄ，ｋ分别为光伏子阵ｋ输出电压、电流，其中为了方便表
示开关连接状态，添加虚拟光伏子阵０和子阵５，但由于无光伏子阵０和子阵５，故当ｋ＝０、５时，Ｕｄ，ｋ和

Ｉｄ，ｋ均为０。

２．２　系统谐波分析
在忽略电网背景谐波情况下，逆变器输出谐波主要由两方面构成：一方面由死区时间引起的谐波；另
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一方面是由调制过程产生的开关频率附近的谐波［１２］。
以逆变器ａ相为例，通常采用双极性ＳＰＷＭ调制的三相逆变器ｉ的调制比为［１２］

Ｍｉ＝ 槡２ ２Ｕｉｎｖ，ａ，ｉ
Ｕｄｃ，ｉ

（６）

式中，Ｕｄｃ，ｉ为逆变器ｉ的ａ相输出电压有效值；Ｕｄｃ，ｉ为逆变器ｉ的输入电压。
逆变器输出谐波为ｈ＝（ｎωｃ±ｋｒω）／ω的高次谐波电压有效值为［１３］

Ｕｉｎｖ，ａＨ，ｉ，ｈ＝槡２Ｕｄｃ，ｉ

ｎπ Ｊｋｒ
ｎπΜｉ（ ）２

（７）

式中，ｎ＝１，３，５…时，ｋｒ为除了３的整数倍的偶数；ｎ＝２，４，６…时，ｋｒ为除了３的整数倍的奇数；ωｃ为载波
角频率；Ｊｋｒ为第一类贝塞尔函数，其中ｎπＭ／２为变量，ｋｒ 为阶数；ω为基波角频率，ω＝２πｆ，ｆ为基波
频率。
对死区时间形成的误差电压进行傅里叶分解可得到谐波电压，当ｈ＝３，５，７…时，逆变器ｉ的ａ相输

出低次谐波电压为［１４］

Ｕｉｎｖ，ａＬ，ｉ，ｈ＝ 槡２ ２
ｈπｆｃＴｄＵｄｃ，ｉ （８）

式中，ｆｃ为载波频率；Ｔｄ 为死区时间；ｈ为谐波次数，ｈ＝５，７，９…。

图２　系统等值电路图

根据逆变器输出谐波电压，可利用系统等值模型求出
逆变器谐波电压与并网谐波电流之间的关系，再求出谐波
电流。
由于光伏发电单元一般采用双分裂变压器，两台变压

器交流侧之间仅有较弱的耦合关系，无直接的电气联系，
因此，考虑单台逆变器的系统等值模型如图２所示。
以ａ相为例，对图２进行分析［１５］，其中Ｌ１、Ｌ２ 均为滤

波器电感，Ｃ为滤波器电容；假设并网电压不变，则令Ｕａ
为逆变器ａ相并网电压；Ｕｉｎｖ，ａ，ｉ和Ｉｉｎｖ，ａ，ｉ分别为第ｉ台逆变器输出的ａ相电压和电流；ＵＣ，ａ，ｉ和ＩＣ，ａ，ｉ分别为第
ｉ台逆变器ａ相上滤波电容两端电压和电容支路电流；ω为基波角频率。由于并网电流和电压同相位，所
以令初相位为０。根据图２等值电路可建立关系式如式（９）所示，整理得到式（１０）。

ＵＣ，ａ，ｉ＝Ｕａ＋ｊωＬ２Ｉａ，ｉ
ＵＣ，ａ，ｉ＝Ｕｉｎｖ，ａ，ｉ－ｊωＬ１Ｉｉｎｖ，ａ，ｉ
Ｉｉｎｖ，ａ，ｉ＝ＩＣ，ａ，ｉ＋Ｉａ，ｉ
ＩＣ，ａ，ｉ＝ｊωＣ·ＵＣ，ａ，

烅

烄

烆 ｉ

（９）

Ｕ２ｉｎｖ，ａ，ｉ＝（１－ω２　Ｌ１Ｃ）２　Ｕ２ａ＋ω２Ｉ２ａ，ｉ［（１－ω２　Ｌ１Ｃ）Ｌ２＋Ｌ１］２ （１０）
式中，Ｉａ，ｉ为逆变器ｉ的ａ相并网电流，其中Ｉａ，ｉ＝Ｕｄｃ，ｉＩｄｃ，ｉ·η（Ｕｄｃ，ｉＩｄｃ，ｉ）／（３Ｕａ）。
式（１０）中引入各次谐波进行计算，忽略背景谐波，即Ｕａ，ｈ＝０，得到各次谐波电压与电流的关系为

Ｕｉｎｖ，ａ，ｉ，ｈ＝｜ωｈ［（１－ω２ｈＬ１Ｃ）Ｌ２＋Ｌ１］Ｉａ，ｉ，ｈ｜ （１１）
式中，ωｈ 为ｈ 次谐波的角频率，其中ωｈ＝ｈω；Ｕｉｎｖ，ａ，ｉ，ｈ为各次谐波电压，包含低次和高次谐波，其中
Ｕｉｎｖ，ａ，ｉ，ｈ为

Ｕｉｎｖ，ａ，ｉ，ｈ ＝∑
∞

ｈ＝５

（Ｕｉｎｖ，ａＬ，ｉ，ｈ＋Ｕｉｎｖ，ａＨ，ｉ，ｈ） （１２）

式中，对于高次谐波，ｈ取不到的值或为３的整数倍的值，谐波电压取为０。
电流基波有效值为

Ｉａ，ｉ，１ ＝ Ｉ２ａ，ｉ－∑
∞

ｈ＝２

（Ｉ２ａ，ｉ，ｈ槡 ） （１３）

两台逆变器ａ相并网总电流谐波畸变率为
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ＴＨＤＩ ＝
∑
∞

ｈ＝２
∑
２

ｉ＝１
Ｉａ，ｉ，（ ）ｈ槡

２

∑
２

ｉ＝１
Ｉａ，ｉ，１

（１４）

２．３　多目标函数
以系统输出功率最大和谐波含量最小建立目标函数，如式（１５）所示。

ｍａｘｆ（ｘ）＝λ１
Ｐａｚ
２ＰＮ＋λ２

（１－ＴＨＤＩ） （１５）

ｓ．ｔ．

∑Ｉｄ，ｋ ≤Ｉｄｃｍａｘ
Ｕｄｃ，ｉ≤Ｕｄｃｍａｘ

Ｐｄｃ，ｉ≤Ｐｄｃｍａｘ
Ｐａｚ＞

烅

烄

烆 ０

（１６）

式中，λ１ 和λ２ 均为权重系数；Ｉｄｃｍａｘ、Ｕｄｃｍａｘ分别为逆变器单条线路最大输入电流、电压；Ｐｍａｘ为逆变器最大
输入功率。
式（１６）中权重系数参考成本售电价和谐波电价［１３－１４］取值为

λ１＝
Ｃｆｔ

Ｃｆｔ＋（ｋ１＋１．０５ｋ２）Ｃｅｐ

λ２＝
（ｋ１＋１．０５ｋ２）Ｃｅｐ

Ｃｆｔ＋（ｋ１＋１．０５ｋ２）Ｃｅ

烅

烄

烆 ｐ

（１７）

式中，Ｃｆｔ为上网电价；Ｃｅｐ为市场电价；ｋ１ 为惩罚系数；ｋ２ 为谐波对电能表计量影响的估算误差。

２．４　控制策略
控制器利用开关状态控制逆变器直流侧接入方式，从而使多目标函数最大，达到输出功率最大化，谐

波最小化的目的。
若逆变器１为主逆变器，则开关可行的连接方式有４种，如表１所示。其中“０”表示开关断开或逆变

器停运，“１”表示开关连接或逆变器运行。其中开关符号Ｓ１，２、Ｓ２，３和Ｓ３，４分别表示光伏子阵１和２连接开
关、子阵２和３连接开关以及子阵３和４连接开关。

图３　系统切换流程图

表１　开关投切方式及逆变器运行状况

连接方式 Ｓ１，２ Ｓ２，３ Ｓ３，４ 逆变器１ 逆变器２

１　 ０　 １　 １　 １　 １

２　 １　 ０　 １　 １　 １

３　 １　 １　 ０　 １　 １

４　 １　 １　 １　 １　 ０

　　控制器采用穷举法对４种可行的连接方式进行拟
连接，并对各拟连接方式进行数据计算并对比得出最
大目标函数，从而获得最佳连接方式。为方便逆变器
运行与维护，选择逆变器２作为主逆变器，依次轮换运
行，连接方式同理也为４种。为防止误判等情况，控制
器在开关变换前后分别采集逆变器输出功率数据进行

对比处理，若变换后输出功率大幅度减少，改回原来连
接方式，否则连接状态不变。系统切换流程如图３所
示。图中控制器在几分钟内读取一次数据比较合适。

另外，因天气等复杂原因可使电流频繁大幅度变化，因此控制器需要对比上次采集数据判断是否超出阈
值，防止开关频繁切换。
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３　系统故障损失

集中式光伏电站故障率很高，其中１台５００ｋＷ 逆变器年平均故障率可达３．１６次／ａ［５］，而逆变器发
生故障时停机修复时间很长，严重影响了发电收益。光伏电站其他故障相对逆变器故障损失较小，因此
仅考虑逆变器故障情况下，分析系统故障损失。

３．１　常规系统故障损失分析
常规连接方式下，１台集中式逆变器发生故障，则故障期间损失效益为

ＣＬＴ＝ｈａＰＮＴｓＣｆｔ （１８）
式中，ｈａ 为逆变器每日光照有效小时数；ＰＮ 为逆变器额定输出功率；Ｔｓ为逆变器故障天数。

３．２　本策略系统故障损失分析
在考虑加入控制器之后，逆变器发生故障时，控制器可通过调节线路连接方式使汇流箱集中到单元

内另一台逆变器发电，利用逆变器的剩余容量，降低故障损失。
根据中国效率［１５］可计算出逆变器在不同功率点处光照小时数比例分布。为方便计算，忽略故障期间

控制器改变线路引起逆变器转换效率的变化情况以及季节性差异，则本策略相比传统连接方式故障期间
的损失近似为

ＣＣＬ≈（ａ７５％＋ａ１００％）ｈａＰＮＴｓＣｆｔ （１９）
式中，ａ７５％、ａ１００％分别为逆变器在７５％、１００％功率点下权重系数。
由式（１８）、式（１９）可知，本策略可在１台逆变器故障期间提高的效益为

ＣＬ≈（１－ａ７５％－ａ１００％）ｈａＰＮＴｓＣｆｔ （２０）

４　算例分析

４．１　算例１
利用 Ｍａｔｌａｂ仿真软件，结合图１光伏单元系统图对系统输出功率和输出波形质量进行算例分析，其

中５００ｋＷ 逆变器转换效率如表２所示［１６］，利用插值法可求出逆变器在其他负载点处的转换效率。其他
参数取值如表３所示。

表２　逆变器不同负载率的转换效率

负载率％ 转换效率％ 负载率％ 转换效率％

５　 ８９．６　 ５０　 ９７．２

１０　 ９４．３　 ７５　 ９６．８

２０　 ９６．５　 １００　 ９６．３

３０　 ９７．１ — —

表３　系统参数

参数 数值 参数 数值

电感Ｌ１ ０．２４ｍＨ 载波频率ｆｃ １　０５０Ｈｚ

电感Ｌ２ ０．０７ｍＨ 基波频率ｆ ５０Ｈｚ

电容Ｃ　 １　８００μＦ 死区时间Ｔｄ ４μｓ

市场电价Ｃｅｐ ０．６１元／（ｋＷ·ｈ） 每日光照有效小时数ｈａ ４～８ｈ

上网电价Ｃｆｔ ０．９４元／（ｋＷ·ｈ） 逆变器额定相电压Ｕａ 槡９０　３Ｖ
惩罚系数ｋ１ ０．３ 逆变器额定输出功率ＰＮ ５００ｋＷ

估算误差ｋ２ １％ 逆变器故障天数Ｔｓ ７～２０ｄ

谐波次数ｈ　 ３，５，７，…，２５ 权重系数ａ７５％ ０．３７

权重系数ａ１００％ ０．１５ — —

　　为便于计算，取直流电压Ｕｄ，ｋ为６００Ｖ，直流电流Ｉｄ，ｋ不断增大直到逆变器直流侧功率达到额定功率
为止。根据系统参数得出光伏单元在传统模式下和本策略模式下运行曲线如图４所示。
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图４　数据对比图

从图４中可看出，使用本策略后，低功率情况下最高可提升５．６％，而谐波控制也有很好的改善，并网
电流谐波畸变率最大可提升１０％左右。若集中式逆变器带有启动功率，该策略模式还可使逆变器提前工
作，延长光伏发电时间。

４．２　算例２
逆变器故障期间，传统方式下不能有效利用停滞的光伏阵列，本策略控制器可切换开关使４个子阵

在一台逆变器运行，利用与算例１相同数据仿真，可得到功率提升百分比曲线如图５所示。
从图５中可看出，逆变器故障期间，随着功率点变化，子阵从４个到２个依次连接到１台逆变器工作，

有效利用了可用的光伏子阵，使系统整体功率提升明显。
利用日光照小时数以及故障天数粗略计算逆变器故障期间对比传统连接方式节省的效益［１７］如图６

所示。从图６中可看出，日照时长和故障时间越长，本策略模式收益越大。以日照６ｈ、故障天数１５ｄ为
例，本策略模式可在故障期间提高收益２．０３万元。

图５　故障期间功率提升百分比 图６　故障期间本策略效益

５　结论

采用控制器控制光伏子阵连接方式使２台集中式逆变器之间协调运行，得出以下结论：
（１）对于１ＭＷ 的光伏发电单元，控制器控制直流侧开关使逆变器在１台到２台之间协调运行，提高

了系统功率［１８］，降低了谐波输出。

（２）集中式逆变器出现故障不易修复，等待维修时间很长，在故障期间本策略模式［１９］会最大效率利
用发电单元所有光伏子阵，使另一台逆变器发电，减少发电损失。

参　考　文　献
［１］陈国平，李明节，许涛，等．关于新能源发展的技术瓶颈研究［Ｊ］．中国电机工程学报，２０１７，３７（１）：２０－２６．
［２］徐成，赵金城，郑洪有，等．屋顶安装光伏太阳能板风荷载试验研究［Ｊ］．石家庄铁道大学学报：自然科学版，２０１５，２８



第３期 郝鹏杰等：集中式逆变器直流侧并联协调控制策略 ７１　　　

（２）：６２－６７．
［３］Ｊａｆａｒｉａｎ　Ｈ，Ｋｉｍ　Ｎ，Ｐａｒｋｈｉｄｅｈ　Ｂ．Ｄｅｃｅｎｔｒａｌｉｚｅｄ　ｃｏｎｔｒｏｌ　ｓｔｒａｔｅｇｙ　ｆｏｒ　ＡＣ－ｓｔａｃｋｅｄ　ＰＶ　ｉｎｖｅｒｔｅｒ　ａｒｃｈｉｔｅｃｔｕｒｅ　ｕｎｄｅｒ　ｇｒｉｄ

ｂａｃｋｇｒｏｕｎｄ　Ｈａｒｍｏｎｉｃｓ［Ｊ］．ＩＥＥＥ　Ｊｏｕｒｎａｌ　ｏｆ　Ｅｍｅｒｇｉｎｇ　＆Ｓｅｌｅｃｔｅｄ　Ｔｏｐｉｃｓ　ｉｎ　Ｐｏｗｅｒ　Ｅｌｅｃｔｒｏｎｉｃｓ，２０１８，６（１）：８４－９３．
［４］Ｘｕ　Ｘ，Ｃｏｌｌｉｎ　Ａ　Ｊ，Ｄｊｏｋｉｃ　Ｓ，ｅｔ　ａｌ．Ａｎａｌｙｓｉｓ　ａｎｄ　ｍｏｄｅｌｌｉｎｇ　ｏｆ　ｐｏｗｅｒ－ｄｅｐｅｎｄｅｎｔ　ｈａｒｍｏｎｉｃ　ｃｈａｒａｃｔｅｒｉｓｔｉｃｓ　ｏｆ　ｍｏｄｅｒｎ　ＰＥ　ｄｅ－
ｖｉｃｅｓ　ｉｎ　ＬＶ　ｎｅｔｗｏｒｋｓ［Ｊ］．ＩＥＥＥ　Ｔｒａｎｓａｃｔｉｏｎｓ　ｏｎ　Ｐｏｗｅｒ　Ｄｅｌｉｖｅｒｙ，２０１７，３２（２）：１０１４－１０２３．

［５］Ｇｒｙｃａｎ　Ｗ，Ｂｒｕｓｉｌｏｗｉｃｚ　Ｂ，Ｋｕｐａｊ　Ｍ．Ｐｈｏｔｏｖｏｌｔａｉｃ　ｆａｒｍ　ｉｍｐａｃｔ　ｏｎ　ｐａｒａｍｅｔｅｒｓ　ｏｆ　ｐｏｗｅｒ　ｑｕａｌｉｔｙ　ａｎｄ　ｔｈｅ　ｃｕｒｒｅｎｔ　ｌｅｇｉｓｌａｔｉｏｎ
［Ｊ］．Ｓｏｌａｒ　Ｅｎｅｒｇｙ，２０１８，１６５：１８９－１９８．

［６］王娜，马月辉，冯晓琳，等．基于改进滑模控制的光伏系统最大功率跟踪［Ｊ］．石家庄铁道大学学报：自然科学版，

２０１８，３１（２）：８８－９３．
［７］王秀丽，武泽辰，曲翀．光伏发电系统可靠性分析及其置信容量计算［Ｊ］．中国电机工程学报，２０１４，３４（１）：１５－２１．
［８］Ｈｅ　Ｆ，Ｚｈａｏ　Ｚ，Ｙｕａｎ　Ｌ．Ｉｍｐａｃｔ　ｏｆ　ｉｎｖｅｒｔｅｒ　ｃｏｎｆｉｇｕｒａｔｉｏｎ　ｏｎ　ｅｎｅｒｇｙ　ｃｏｓｔ　ｏｆ　ｇｒｉｄ－ｃｏｎｎｅｃｔｅｄ　ｐｈｏｔｏｖｏｌｔａｉｃ　ｓｙｓｔｅｍｓ［Ｊ］．

Ｒｅｎｅｗａｂｌｅ　Ｅｎｅｒｇｙ，２０１２，４１：３２８－３３５．
［９］贺凡波，赵争鸣，袁立强．共直流母线并联光伏逆变器的效率特性［Ｊ］．电力电子技术，２０１３，４７（３）：２４－２６．
［１０］黄军军，汪海宁．模块化并联光伏并网逆变器的群控技术研究［Ｊ］．电气工程学报，２０１６，１１（４）：３５－４０．
［１１］姚美齐，蔡旭．大型光伏电站内网拓扑结构比较分析［Ｊ］．电网技术，２０１７，４１（５）：１４０６－１４１１．
［１２］谢宁，罗安，陈燕东，等．大型光伏电站动态建模及谐波特性分析［Ｊ］．中国电机工程学报，２０１３，１４（３６）：１０－１７．
［１３］沈阳武，刘佳润，张斌，等．光伏逆变器动态谐波等效建模及其影响因素研究［Ｊ］．电力系统及其自动化学报，２０１９
（８）：１２６－１３２．

［１４］王少杰，罗安．谐波域死区效应分析及补偿方法的研究［Ｊ］．电工技术学报，２００９，２４（８）：１１１－１１９．
［１５］薛世伟，贾清泉，苏亚超，等．组串式光伏发电系统直流侧可变拓扑及多目标控制策略［Ｊ］．中国电机工程学报，２０１９，３９
（７）：１９６８－１９７５．

［１６］孟金岭，林国营，党三磊，等．电力需求侧非线性电力用户节能奖惩方法及系统［Ｊ］．节能技术，２０１７（６）：５５６－５６０．
［１７］赵伟，彭宏亮，孙卫明，等．谐波条件下基于计量误差量化分析的电能计量方案［Ｊ］．电力系统自动化，２０１５，３９
（１２）：１２１－１２５．

［１８］王婷，王宗，范士林，等．光伏并网逆变器中国效率评价方式［Ｊ］．大功率变流技术，２０１４（３）：５６－５９．
［１９］Ｒａｍｐｉｎｅｌｌｉ　Ｇ　Ａ，Ｋｒｅｎｚｉｎｇｅｒ　Ａ，Ｒｏｍｅｒｏ　Ｆ　Ｃ．Ｍａｔｈｅｍａｔｉｃａｌ　ｍｏｄｅｌｓ　ｆｏｒ　ｅｆｆｉｃｉｅｎｃｙ　ｏｆ　ｉｎｖｅｒｔｅｒｓ　ｕｓｅｄ　ｉｎ　ｇｒｉｄ　ｃｏｎｎｅｃｔｅｄ

ｐｈｏｔｏｖｏｌｔａｉｃ　ｓｙｓｔｅｍｓ［Ｊ］．Ｒｅｎｅｗａｂｌｅ　ａｎｄ　Ｓｕｓｔａｉｎａｂｌｅ　Ｅｎｅｒｇｙ　Ｒｅｖｉｅｗｓ，２０１４，３４：５７８－５８７．

Ｃｅｎｔｒａｌｉｚｅｄ　Ｉｎｖｅｒｔｅｒ　Ｐａｒａｌｌｅｌ　Ｃｏｏｒｄｉｎａｔｅｄ　Ｃｏｎｔｒｏｌ　Ｓｔｒａｔｅｇｙ

Ｈａｏ　Ｐｅｎｇｊｉｅ，　Ｌｉ　Ｙｕｎｐｅｎｇ，　Ｌｉ　Ｃｏｎｇ，　Ｈａｎ　Ｙａｎｍｉｎｇ

（Ｓｃｈｏｏｌ　ｏｆ　Ｅｌｅｃｔｒｉｃａｌ　ａｎｄ　Ｅｌｅｃｔｒｏｎｉｃ　Ｅｎｇｉｎｅｅｒｉｎｇ，Ｓｈｉｊｉａｚｈｕａｎｇ　Ｔｉｅｄａｏ　Ｕｎｉｖｅｒｓｉｔｙ，Ｓｈｉｊｉａｚｈｕａｎｇ　０５００４３，Ｃｈｉｎａ）

Ａｂｓｔｒａｃｔ：Ｔｏ　ｓｏｌｖｅ　ｔｈｅ　ｐｒｏｂｌｅｍ　ｏｆ　ｐｏｏｒ　ｏｕｔｐｕｔ　ｗａｖｅｆｏｒｍ　ｑｕａｌｉｔｙ　ａｎｄ　ｈｉｇｈ　ｆａｉｌｕｒｅ　ｒａｔｅ　ｕｎｄｅｒ　ｌｏｗ－
ｐｏｗｅｒ　ｏｐｅｒａｔｉｏｎ　ｏｆ　ｃｅｎｔｒａｌｉｚｅｄ　ｐｈｏｔｏｖｏｌｔａｉｃ　ｐｏｗｅｒ　ｓｔａｔｉｏｎ　ｉｎｖｅｒｔｅｒ，ａ　ｃｏｎｔｒｏｌ　ｓｔｒａｔｅｇｙ　ｗａｓ　ｐｒｏｐｏｓｅｄ　ｔｏ
ｉｍｐｒｏｖｅ　ｓｙｓｔｅｍ　ｐｅｒｆｏｒｍａｎｃｅ　ｂｙ　ａｄｄｉｎｇ　ａ　ｃｏｎｔｒｏｌｌｅｒ　ｂｅｔｗｅｅｎ　ｔｈｅ　ｐｈｏｔｏｖｏｌｔａｉｃ　ｐｏｗｅｒ　ｇｅｎｅｒａｔｉｏｎ　ｕｎｉｔ　ｂｕｓ
ｂｏｘ　ａｎｄ　ｔｈｅ　ｉｎｖｅｒｔｅｒ．Ｔｈｅ　ｐａｒａｌｌｅｌ　ｓｔｒｕｃｔｕｒｅ　ｏｆ　ｔｈｅ　ＤＣ　ｓｉｄｅ　ｏｆ　ｔｈｅ　ｃｅｎｔｒａｌｉｚｅｄ　ｐｈｏｔｏｖｏｌｔａｉｃ　ｐｏｗｅｒ　ｓｔａｔｉｏｎ
ｗａｓ　ａｎａｌｙｚｅｄ，ａｎｄ　ｔｈｅ　ｏｂｊｅｃｔｉｖｅ　ｆｕｎｃｔｉｏｎ　ｗａｓ　ｅｓｔａｂｌｉｓｈｅｄ　ｗｉｔｈ　ｔｈｅ　ｍａｘｉｍｕｍ　ｏｕｔｐｕｔ　ｐｏｗｅｒ　ｏｆ　ｔｈｅ　ｐｈｏｔｏ－
ｖｏｌｔａｉｃ　ｓｙｓｔｅｍ　ａｎｄ　ｔｈｅ　ｍｉｎｉｍｕｍ　ｈａｒｍｏｎｉｃ　ｄｉｓｔｏｒｔｉｏｎ　ｒａｔｅ　ｏｆ　ｔｈｅ　ｏｕｔｐｕｔ　ｃｕｒｒｅｎｔ　ａｓ　ｔｈｅ　ｏｐｔｉｍｉｚａｔｉｏｎ　ｏｂｊｅｃ－
ｔｉｖｅｓ．Ｔｈｅ　ｃｏｎｔｒｏｌｌｅｒ　ｃｏｎｔｒｏｌｓ　ｔｈｅ　ｉｎｖｅｒｔｅｒ　ｃｏｏｒｄｉｎａｔｅｄ　ｏｐｅｒａｔｉｏｎ　ｔｏ　ｍｉｎｉｍｉｚｅ　ｔｈｅ　ｏｂｊｅｃｔｉｖｅ　ｆｕｎｃｔｉｏｎ　ａｎｄ
ｉｍｐｒｏｖｅ　ｔｈｅ　ｓｙｓｔｅｍ　ｐｅｒｆｏｒｍａｎｃｅ．Ｔｈｅ　ｌｏｓｓ　ｄｕｒｉｎｇ　ｔｈｅ　ｆａｉｌｕｒｅ　ｏｆ　ｐｈｏｔｏｖｏｌｔａｉｃ　ｃｅｌｌ　ｕｎｄｅｒ　ｔｈｅ　ｔｒａｄｉｔｉｏｎａｌ
ｃｏｎｎｅｃｔｉｏｎ　ｍｏｄｅ　ａｎｄ　ｔｈｅ　ｂｅｎｅｆｉｔ　ｔｈａｔ　ｃａｎ　ｂｅ　ｉｍｐｒｏｖｅｄ　ｂａｓｅｄ　ｏｎ　ｔｈｉｓ　ｓｔｒａｔｅｇｙ　ａｒｅ　ａｎａｌｙｚｅｄ．Ｆｉｎａｌｌｙ，ｅｘ－
ａｍｐｌｅｓ　ｗｅｒｅ　ｇｉｖｅｎ　ｔｏ　ｖｅｒｉｆｙ　ｔｈｅ　ｆｅａｓｉｂｉｌｉｔｙ　ｏｆ　ｔｈｉｓ　ｓｔｒａｔｅｇｙ．

Ｋｅｙ　ｗｏｒｄｓ：ｃｅｎｔｒａｌｉｚｅｄ　ｉｎｖｅｒｔｅｒ；ｉｎｖｅｒｔｅｒ　ｆａｉｌｕｒｅ；ｔｈｅ　ｃｏｎｔｒｏｌｌｅｒ；ｐｈｏｔｏｖｏｌｔａｉｃ　ｐｏｗｅｒ　ｇｅｎｅｒａｔｉｏｎ；ｈａｒ－
ｍｏｎｉｃ


